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Abstract of EP01 69776 

Such a system is characterised in that it 
comprises a touch-sensitive device (3) having the 
form of the part (B) of the human body and 
comprising at least one zone to be modelled or 
massaged; a display device for the part of the 
human body, connected to the said sensitive 
device and comprising a first plurality of signalling 
elements (D1), especially luminous elements, 
indicating that the massage operation is carried 
out effectively in the specified zone. The present 
invention finds an application in the field of 
beauty treatment. 
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@ Systeme pour la simulation de modetage ou de massage de tout ou partie d'un corps humain. 



0 La presente invention a pour objet un systeme de 
simulation de modelage ou de massage. 

Un tel systeme est caracterise en ce qu'il comprend un 
dispositif sensible au toucher (3) ayant la forme de la partie 
(B) du corps humain et comportant au moins une zone a 
modeler ou masser ; un dispositif de visualisation de la 
partie du corps humain relie audit dispositif sensible et 
comprenant une premiere plural ite d'elements de signalisa- 
tion {D1J, notamment lumineuse, indiquant que I'operation 
de massage s'effectue effectivement dans la zone deter- 
mined. 

La p resent e invention trouve application dans le 
domaine de I'esthetique. 
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Systfeme pour la simulation de model age ou de massage 
de tout ou partie d f un corps humain. 

La prSsente invention concerne un syst&me pour la simula- 
tion de modelage ou massage de tout ou partie d'un corps 
humain* 

Un tel systfcme est notantment utilise pour I'apprentissage 
par exemple du modelage ou du massage facial dans des 
instituts de beauts, soit par des stagiaires ou Slaves 
souhaitant apprendre une methode de manoeuvres f aciales 
prescrite, soit par des personnes utilisant des produits 
de beauts et dSsirant les appliquer de la fagon la plus 
judicieuse et la plus efficace. Ceci 6tant pris & titre 
d 1 exemple et pouvant §tre utilise pour tout autre partie 
du corps humain. 

Jusqu'ci main tenant, les personnes s'exergaient aux 
techniques de modelage ou massage & partir d'un mannequin 

Cependant, cette mSthode connue ne convient pas du tout 
& des personnes en initiation puisqu'elles ont tendance 
d effectuer de fagon imprecise le massage de la zone 
concern6e et & ainsi dSpasser cette zone sans pour autant 
en 6tre avert ies. 

La prSsente invention a pour but de remSdier & l'inconvS- 
nient ci-dessus mentionnfe. 
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Pour cela, la pr6sente invention a pour but un systfcme 
pour la simulation de modelage ou massage d'au moins une 
zone d6termin6e d f une partie d'un corps humain, telle que . 
par exemple un buste, ledit systfcme 6tant caract6ris6 en 

5 ce qu'il comprend un dispositif sensible au toucher ayant 
la forme de la partie du corps humain et comportant la 
zone a modeler ou a masser ; un dispositif de visualisa- 
tion de la partie du corps humain reli6 audit dispositif 
sensible et comprenant une premiere plurality d'616ments 

10 de signalisation visuelle, par exemple lumineuse, indiquant 
que l 1 operation de massage s'effectue ef f ectivement dans 
la zone d6termin6e. 

Selon une caractferistique de 1" invention, le dispositif 
15 de visualisation comprend 6galement une deuxifcme plurality 
d' Elements, de signalisation indiquant tout dfcpassement de 
la zone d^ modelage ou massage durant 1' operation de 
massage, <Je systfcme pourrait ou non §tre utilise. 

20 Selon encbre une autre caract6ristique de I 1 invention, le 
dispositiif sensible au toucher comprend une premiere couche 
externe in une matifere souple, telle qu'un 61astomfere ,• une 
premifcre pluralite d'fil&nents de detection disposfee sous 
la premiere couche suivant une configuration prGd6termin6e 

25 correspondant h la zone 6 modeler ou masser, lesdits 

616ments de detection Stant relics aux elements de signa- 
lisation de la premiere plurality pr6citee, de sorte que 
la detection par chaque element de detection d'une defor- 
mation de la' premiere couche commande au moins un element 

30 de signalisation de la premiere plurality d 1 elements de 
signalisation. 

Selon encore une autre caracteristique de 1' invention, les 
elements de signalisation de la premiere plurality 
35 pr6cit6e sont disposes sur le dispositif de visualisation 
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suivant une configuration identique a celle des elements 
de detection de la premiere pluralite d' elements de 
detection. 

Selon toujours une autre caracteristique de 1' invention, 
le systeme comprend egalement une deuxifeme pluralite 
d' elements de detection disposes sous la premiere couche 
pr6cit6e et delimitant la premiere pluralite precitee 
d' elements de detection, la deuxieme pluralite precitee 
de signalisation delimitant les elements de la premiere 
pluralite precitee d'616ments de signalisation ; a un 
element de detection de la deuxieme pluralite etant 
associe au moins un element de signalisation de la deu- 
xieme pluralite de sorte que la detection par l'un des 
elements de detection de la deuxieme pluralite d'une 
deformation de la premiere couche commande au moins l'un 
des elements de signalisation de la deuxieme pluralite 
d' elements de signalisation. 

Selon encore une autre caracteristique de 1' invention, 
le dispositif sensible au toucher comprend egalement une 
deuxieme couche disposee sous la premiere couche precitee 
et dans laquelle sont ins6r6es les premiere et seconde 
pluralites d« elements de detection precit6es ; et une 
plaque rigide de support disposee sous la deuxieme 
couche . 

Selon encore une autre caracteristique de 1' invention, 
les elements de detection precites sont des contacts 
metalliques eiectriquement relies par des conducteurs 
a travers la plaque de support precitee aux elements de 
signalisation precites, une plaque conductrice souple 
etant disposee entre les premiere et seconde couches 
precitees tout en etant disposee au-dessus des contacts 
metalliques de facon espacee a l'etat repos. 
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L' invention sera mieux comprise, et d'autres buts, 
caracteristiques, details et avantages de celle-ci 
apparaltront plus clairement au cours de la description 
explicative qui va suivre faite en reference aux dessins 
5 schematiques annexes donnes uniquement & titre d' exemple 
illustrant plusieurs modes de realisation de 1* invention 
et dans lesquels s 

- la figure 1 est une vue en perspective du systeme de 
10 simulation de modelage ou massage selon 1' invention; 

- la figure 2 represente un premier mode de realisation 
du systeme selon 1* invention; 

15 - la figure 3 represente un exemple d'une configuration 

♦ 

selon laquelle certains des elements de signalisation 
sont disposes sur le dispositif de visualisation, 

- la figure 4 represente un autre mode de realisation de 
20 la detection de la deformation d'une partie de la zone 

mas see, et 

- la figure 5 represente un deuxieme mode de realisation 
d'un systeme de simulation de modelage ou massage selon 

25 I 1 invention. 

La vue en perspective de la figure 1 montre un exemple de 
presentation du systeme de simulation de massage selon 
l 1 invention qui consiste en deux boltiers 1,2 de forme 

30 sensiblement paralieiepipedique et articuies l'un par 
rapport A 1" autre par des moyens connus en soi tels que 
par exemple une charniere afin de pouvoir §tre disposes 
perpendiculairement entre eux comme represente. Un tel 
systeme peut ainsi €tre replie de maniere que les faces 

35 avant la et 2a des boltiers 1 et 2 se trouvent sensible- 
ment dans un m§me plan, ce qui permet de loger 1' ensemble 
dans une malette portable. 
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Sur la face la du boltier 1 est dispos* et fix* un buste 
B r6alis6 suivant une configuration tridimensionnelle 
pour reprfesenter en grandeur rSelle et avec exactitude 
un buste de corps humain. Ce buste servira a apprendre 
d modeler ou masser une 2one d6termin6e par une personne 
s'initiant a la technique de modelage ou massage. 

Sur la face 2a du boltier 2 est fegalement dispose un 
buste B' formant dispositif de visualisation qui est une 
reproduction identique du buste B et qui peut soit 6gale- 
ment §tre r6alis6 tridimensionnellement , soit §tre 
rGalisfe en deux dimensions. 

La figure 1 montre Sgalement la presence de contacteurs 
de selection CI a C4 et d'un bouton-poussoir de test BP 
dont les rOles et f onctionnement seront dGcrits ult6rieu- 
rement, ceux-ci pouvant 6tre 6galement commandos au pied, 
par d'autres commutateurs branches en parallfcle sur les 
premiers (non reprfcsentSs ) . 

La figure 2 repr6sente le premier mode de realisation du 
syst&me de simulation proprement dit. 

Cette figure ne montre en fait qu'une partie du buste B 
sectionnSe selon un plan perpendiculaire a la face la du 
boltier 1 avec la surface externe du buste plane, 6tant 
bien entendu qu'elle a en r£alit6 la forme externe du 
buste. 

Le buste B est constitu6 par un dispositif sensible au 
toucher 3 comprenant, de 1'extSrieur vers l'intfcrieur 
du buste, une premiere couche externe 3a en une matifcre 
souple, telle qu'un 61astom£re, imitant au mieux les 
caractGristiques de la peau humaine ; une plaque mfetalliqu 
souple conductrice 3b ? une deuxifcme couche 3c -£galement 
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en un materiau 61astoraere et une plaque rigide de support 
3d realisee par exemple en verre epoxy. Des contacts CT1, 
CT2, par exemple en forme de petite pastille cylindrique 
ou cubique, ou en forme de flfeche ou tout autre forme, 

5 sont inseres a 1' inter ieur de la deuxieme couche en 

elastomere 3c. Ces contacts sont realises en un materiau 
electriquement conducteur, tel que du cuivre, et ont 
leurs zones de contact disposfees en dessous de la plaque 
mStallique souple 3b de fagon espacSe par rapport a 

10 celle-ci. 

Le proc6d6 de fabrication a partir de techniques de moulage 
d'un tel buste comprend les Stapes suivantes. On fabrique 
tout d'abord le support rigide interne 3d du buste sur 

15 lequel on place les diff brents contacts CT1, CT2. On coule 
ensuite dans les espaces dSfinis entre les diff6rents 
contacts le materiau en elastomfcre 3c de manifere que sa 
surface supfcrieure soit en affleurement avec la surface 
supferieure des contacts. Puis, on retire par gravure 

20 chimique a l'aide d'un acide suivant une 6paisseur dSter- 
min6e une partie du cuivre des contacts pour ainsi d6f inir 
un espace entre leurs zones de contact et la plaque 3b 
posGe sur la couche 3c f la couche 3a 6tant alors cou!6e 
sur la plaque 3b. 

25 

La plaque conductrice 3b est soud6e a un fil conducteur f 
reli6 a un p61e nSgatif d 1 alimentation. Les diff6rents 
616ments de contact CT1 sont relifes par 1 • intermfediaire 
de conducteurs 1 1 passant a travers la plaque du 
30 support 3d au dispositif de visualisation du boltier 2 
tandis que les felfcments de contact CT2 sont reli6s en 
commun par des conducteurs (non r6f6renc6s) passant a 
travers la plaque de support 3d a un fil 1 2 6galement 

» 

relife au dispositif de visualisation. 
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Le dispositif de visualisation comprend une premiere 
pluralite d" elements de signalisation Dl qui sont dans 
le cas present des diodes & emission de lumiere dites 
LED. Les anodes des -diodes Dl sont relives en commun 
& un pfile posit if d» aliment at ion, par exemple de 1,5 
volts, et ont chacune de leurs cathodes reliee au fil 
conducteur 1 1 de chaque contact CT1 par 1" intermediate 
d f un contact de relais CR1 dispose en serie entre chaque 
diode et le fil conducteur. Les contacts de relais CR1 
sont commandos simultanement par un relais Rl aliments 
par une tension V lorsque le contacteur de selection CI 
est ferme. 

* 

Le dispositif de visualisation comporte egalement une 
deuxieme plurality d" elements de signalisation D2 
constitute par exemple par des diodes LED reliees en 
paralieie avec leurs anodes relives A la borne positive 
d' alimentation de 1,5 volts et leurs cathodes relives 
au fil conducteur 12 par 1' intermediate d'un contact 
de relais CR1 en serie entre les diodes D2 et le fil 
conducteur 12 et actionne en concomitance avec les 
autres contacts de relais CR1 associes aux diodes Dl par 
le relais Rl. II est & noter que tous les contacts de 
relais CR1 sont repr6sent6s a l'etat de travail, c'est- 
a-dire ferm6s. 

Comme il ressort egalement de la figure 2, des contacts 
de relais CR2 commandes simultanement par un relais R2 
relient un point de chaque fil conducteur 1 1 entre 
chaque contact CR1 et chaque Element de detection CT1 
a un potent iel nfegatif d 1 alimentation. Les contacts CR2 
sont represents a I'etat repos et sont fermes lors de 
l'actionnement ( f ermeture ) du bouton-poussoir de test BP, 
ce qui a pour effet d'allumer les diodes Dl. 

Les elements de detection ou de contact CT1 constituent 
une premiere pluralite d f elements tandis que les elements 
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de contact CT2 constituent une seconde pluralite 
d' elements. 

La premiere plurality d'eieraents de signalisation Dl 
est disposee sur la face avant 2a du boltier 2 et sur 
une partie predeterminee du buste B' suivant une confi- 
guration predeterminee correspondant & une zone & masser 
predeterminee du buste et choisie par exemple par appui 
sur ^element contacteur CI, ce qui amene la premiere 
plurality d' elements de detection CT1 a €tre disposee 
sous l'eiastomere 3a suivant une configuration determinee 
identique & celle des elements de signalisation Dl. La 
figure 3 montre & titre d'exemple une disposition 
particuliere d' elements de signalisation Dl representative 
d'une zone precise h masser telle que par exemple le 
menton M, quelques uns des elements Dl etant egalement 
representes au menton du buste de la figure 1 a titre 
de comprehension. 

La figure 3 montre egalement la presence des elements 
de signalisation D2 deiimitant et entourant compietement 
les elements de signalisation Dl. La deuxieme pluralite 
d 1 elements de signalisation D2 ainsi disposee represente 
les limites de la zone du menton. Certains des elements 
de la deuxieme pluralite d f elements D2 sont egalement 
representes en figure 1. Bien entendu, les elements de 
contact CT2, une fois la selection par 1' element 
contacteur CI effectu6e, sont egalement disposes autour 
des elements de contact CT1 pour definir la zone & masser. 

Le fonctionnement du syteme ci-dessus decrit de 1' inven- 
tion est le suivant. 

Avant toute operation de massage, la personne utilisatrice 
du systeme selon l 1 invention seiectionne la zone prede- 
terminee Z masser. Pour cela, elle appuie sur l'un des 
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elements contacteurs CI A C4, par exemple 1' element 
contacteur CI qui, apres relflchement, est maintenu lerme. 
Le relais Rl est alors aliments pour exciter les contacts 
de relais CR1 qui sont ferm6s comme represents en figure 2. 
Dans ces conditions, la personne utilisatrice a done 
select ionne le menton comme zone d masser. Elle peut 
d'ailleurs verifier cette selection en appuyant sur le 
bouton-poussoir de test BP qui alimente le relais R2 
excitant les contacts de relais CR2, allumant ainsi la 
premiere plurality de diodes de signalisation Dl, par 
exemple de couleur verte. 

La personne utilisatrice se place alors face au buste B' 

• 

avec la t§te du buste B dirigee vers celle-ci de manifcre 
& se trouver dans les conditions habituelles de modelage 
ou de massage. Tout mouvement de pression exerce par les 
doigts de la personne sur le buste B s 1 accompagne d 1 une 
deformation de la premiere couche d'eiastom&re 3a et 
done de la deformation de la plaque metallique souple 3b 
qui vient alors contacter la 2one super ieure d'un element 
de detection CT1, ce qui a pour effet de mettre au potent iel 
negatif la cathode de la diode Dl correspondante. Cette 
diode, de couleur verte, s'allume alors sur le dispositif 
de visualisation (buste B 1 ) pour indiquer & l'op6ratrice 
que le massage s'effectue dans les conditions normales, 
e'est-a-dire dans la zone & masser. Ainsi, dans les 
conditions normales, durant l'operation de massage, les 
diodes Dl s'illuminent & tour de r81e & chaque pression 
exercee sur la premiere couche 3a s 1 accompagnant de la 
mise en contact de la plaque metallique souple 3b & tout 
element correspondant de detection CT1. 

Si l f operatrice deborde ou depasse la zone a masser 
predeterminee, un contact s'etablit alors entre I'un des 
elements de detection CT2 et la plaque conductrice 3b, 
ce qui a pour effet d'allumer sur le dispositif de 
visualisation (buste B 1 ) au mo ins certains des elements 
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de la deuxieme plurality d' elements de signalisation D2, 
de couleur rouge. L ■ illumination de ces diodes D2 indique 
ainsi a l^peratrice un depassement de. la zone de 
massage predetermin6e. 

La figure 3 montre d'ailleurs par des points noirs 
l 1 illumination de tous les elements de signalisation D2 
de couleur rouge et correspondant a un depassement de la 
zone a masser. II est possible de mieux renseigner 
l^peratrice de la direction du depassement de la zone 
a masser en associant les elements de signalisation D2 
situ6s lateralement a droite en figure 3 a certains des 
elements de detection CT2, les elements de signalisation 
D2 situ6s lateralement a gauche a d'autres elements de 
detection CT2 et les autres elements de signalisation des 
deux autres c6t6s opposes a d'autres elements de detection 
CT2. 

Bien entendu, chaque autre element contacteur C2, C3 et 
C4 est relife a un relais correspondant excitant des 
contacts de relais pour definir une nouvelle zone a masser 
representee par une autre premiere plurality d« elements 
de signalisation (diodes vertes) et deiimitee par une 
autre deuxieme pluralite d f elements de signalisation 
(diodes rouges). La figure 3 represente d'ailleurs une 
autre zone Z def inie par un tel agencement de diodes et 
intersectant la zone du menton M. De plus, il est egale- 
ment possible de definir une zone plus complete du buste, 
par exemple tout le visage, en appuyant successivement 
sur tous les elements contacteurs CI a C4. Enfin, il est 
possible d'associer a chaque element de detection CT1 non 
plus un mais plusieurs elements de signalisation Dl en 
paraliele de sorte que la mise en contact de la plaque 
3b sur un element de detection CT1 illumine en vert une 
partie de la zone en train d'etre massee sur le buste B. 
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La figure 4 repr6sente un autre mode de realisation du 
dispositif de detection de la deformation de la premiere 
couche 3a lors de 1' operation de massage, 

Dans ce dispositif, les elements. de detection CT1, CT2 
sont constitu6s par des capteurs sensibles a la pression 
regnant dans l/espace entre la zone super ieure de chaque 
element de contact et la premiere couche 3a disposee 
dans le cas present directement sur la deuxieme couche 
3c (la- plaque metallique conductrice 3b n'etant plus 
necessaire). De tels capteurs peuvent Stre par exemple 
du type piezo-eiectrique, piezo-resistif ou capacitif , 
ou autre permettant de transformer en un signal 
eiectrique une pression. La sortie de chacun de ces 
elements de detection est relive, par une ligne conduc- 
trice 11 passant a travers la plaque de support en verre 
(non representee), a une premiere entree d'un comparateur 
4, dont la sortie est reliee a une premiere entree d'une 
porte logique ET 5 dont la sortie est reliee a 1' anode 
d'une diode Dl formant element de signalisation d'une 
premiere pluralite d' elements de signalisation associee 
a I'eiement de detection CT1 comme represente en figure 4. 
La deuxieme entree du comparateur 4 tout comme d'ailleurs 
les deuxiemes entrees des autres comparateurs utilises 
est reliee a une tension de seuil Vr tandis que la deuxieme 
entree de la porte ET 5 est reliee par 1« intermedia ire 
du contact de relais CR1 a un p61e posit if d 1 alimentation. 
Bien entendu, toutes les deuxiemes entrees des portes ET 5 
sont egalement reliees a ce m§me potentiel d f alimentation 
par 1" intermediate d'un contact CR1. La figure 4 montre 
egalement 1' utilisation d'une diode D2 formant element 
de signalisation de la deuxieme pluralite d' elements de 
signalisation et associee a un element de detection CT2. 
Comme pour le premier mode de realisation, les elements 
de detection CT1 situes sous la premiere couche 3a sont 
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disposes selon une configuration d6termin6e identique A 
la configuration determinee par les elements de la 
premiere plurality d 1 elements de signalisation, cette 
configuration correspondent h une zone & masser. De 
m§me, les elements de detection CT2 sont agences selon 
une configuration correspondent & celle des elements de 
la deuxieme plurality d f elements de signalisation D2 et 
correspondant & la liraite de la zone & masser. Les 
cathodes des diodes Dl, D2 sont relives en commun au p81e 
n6gatif d f alimentation. 

Puisgue seule change la maniere de detecter la deformation 
de la premiere couche 3a durant I 1 operation de massage, 
on ne decrira uniquement que celle-ci, etant bien entendu 
que le principe de visualisation par le dispositif de 
1* operation de massage & I'interieur ou a l'exterieur de 
la zone determinee est identique & celui decrit dans le 
cas du premier mode de realisation. Suite au deplacement 
vers le bas de la premiere couche 3a durant 1' operation 
de massage, une augmentation de press ion se cree dans 
l'espace correspondant defini entre chaque element de 
detection et la premiere couche 3a. Cette pression est 
convert ie en un signal eiectrique applique & la premiere 
entree du comparateur 4 et lorsque la grandeur de ce signal 
depasse le seuil Vr un signal positif est applique en 
sortie de ce comparateur et done a 1* entree de la porte 
ET 5. Puisque I'on a prealablement choisi une zone 
determinee a masser par appui d'un element contacteur, 
par exemple CI, le contact de relais CR1 est ferme. Un 
signal positif est done applique & 1' anode de la diode Dl 
de maniere a allumer celle-ci. 

La figure 5 repr6sente un deuxieme mode de realisation du 
systeme de simulation de massage selon la pr6sente 
invention. 
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Celui-ci comprend comme pour le premier mode de reali- 
sation un dispositif sensible au toucher faisant partie 
du buste B et comprenant de I'exterieur vers 1' inter ieur 
une premiere couche 3 'a, une deuxieme couche 3'c et une 
plaque rigide de support 3'd, les premiere et deuxieme 
couches 3 'a, 3'c etant respect ivement identigues aux 
couches 3a , 3c du premier mode de realisation, tandis 
que la plaque de support 3'd est en ver re transparent. 
Des orifices 0 pratiques & travers la couche 3'c sont 
remplis d'un liquide, par exemple de l'eau, des moyens 
d'etancheite (non representes) etant prevus bien entendu 
entre les premiere et deuxieme couches et la deuxieme 
couche et la plaque de support pour eviter toute fuite. 
Une camera video 6 est prevue derriere la plaque de 
support 3'd, des moyens d'eclairage, dans le cas present 
des lampes L, etant egalement prevus derriere la plaque 
3'd pour diriger leurs faisceaux lumineux en direction 
et a travers celle-ci. La camera video 6 est reliee par 
1' intermediaire d'un bus unidirectionnel Bl a un circuit 
de comparaison 7 qui regoit egalement par 1' intermediaire 
d'un bus unidirectionnel B2 des informations d'une memo ire 
vive 8. La sortie du circuit de comparaison 7 est reliee 
par 1' intermediaire d'un bus unidirectionel B3 au 
dispositif de visualisation qui, dans le cas present, est 
un ecran de television EV visualisant l , image B' du buste B. 
Dans la memoire vive 8 peut §tre stockee de fagon selective 
par un organe de selection 9 relie a celle-ci par 1' inter- 
mediaire d'un bus unidirectionnel B4 une matrice d'eiements 
definissant une zone a masser predeterminee du buste B. 
Dans ce systeme, les orifices remplis d'eau de la deuxieme 
couche 3'c n'ont pas besoin d'etre disposes pour former 
une matrice d 1 elements correspondant a une zone a masser 
avant toute operation de massage. II est a noter que dans 
les conditions initiales, c'est-a-dire avant 1' operation 
de massage mentionnee, l'eau a un indice de refraction n 
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qui variera pendant l 1 operation de massage. La camera 
video 6 envoie done au circuit de comparaison 7 une 
image vid6o repr6sentant la matrice definie par les 
orifices contenant l'eau et qui est comparee & la 
matrice stockee dans la memo ire vive 8. Si aucune modi- 
fication de l«indice de r6fraction.de l'eau n'a 6t6 
detectee (ce qui correspond A aucune operation de 
massage de la zone determinee) aucun signal n'est emis 
en sortie du circuit de comparaison et l 1 Scran EV 
visualise tout s implement le buste B. Lors de la modifi- 
cation de l'indice de refraction de l'eau contenue par 
exemple dans l'un des orifices de la deuxieme couche 3'c 
suite & un enfoncement durant l 1 operation de massage de 
la premiere couche 3' a, le circuit' de comparaison 7 6raet 
alors un signal & l f 6cran de visualisation EV lequel 
indique par un point lumineux, soit une operation de 
massage A l f int6rieur de la zone consid6ree (point 
lumineux vert), soit une operation de massage en dehors 
de la zone consid&r£e (point lumineux rouge). Bien 
entendu, il y a autant de points lumineux verts et rouges 
que nfecessaire pour definir la zone & rnasser et les 
limites de celle-ci. 

Dans ce deuxieme mode de realisation, les elements 
contacteurs CI d C4 et le bouton-poussoir BP deer its en 
figure 1 peuvent egalement fitre utilises. Ainsi, 1' action 
sur l'un des elements contacteurs CI & C4 permettra & 
l'organe de selection 9 relie & 1* element contacteur 

r 

d'emettre un code binaire approprie vers la memoire 
vive pour stocker dans celle-ci la matrice correspondent 
A la zone A masser. De mSme, le bouton-poussoir de 
test BP peut Stre relie & l f organe de selection 9 pour 
la visualisation de la zone & masser sur l'ecran EV. 

II est bien entendu que le systeme de 1' invention n'est 
pas limit 6 h 1* utilisation de quatre elements contacteurs 
CI h C4 et que l'on peut en pr6voir plus ou moins suivant 
le norfare de zones ou parties du corps humain & modeler ou masser. 
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Revendications . 

1. Systeme pour la simulation de modelage ou massage de 
tout ou partie d'un corps humain, caracterise en ce qu'il 
comprend un dispositif sensible au toucher (3) ayant la 
forme de la partie du corps humain et comportant au moins 
une zone h modeler ou masser ; un dipositif de visualisa- 
tion (B 1 , EV) de la partie du corps humain relie audit 
dispositif sensible et comprenant une premiere plurality 
d 1 elements de signalisation (Dl), notamment lumineuse, 
indiquant que 1" operation de massage s'effectue effecti- 
vement dans la zone d6termin6e. 

2. Systeme selon la revendication 1, caracterise en ce que 
le dispositif de visualisation precite comprend egalement 
une deuxieme plurality d* elements de signalisation (D2) 
indiquant tout d&passement de la zone de massage pr&cit&e 
durant 1' operation de massage. 

3. Systeme selon la revendication 1, caracterise en ce 
que le dipositif sensible au toucher precite comprend une 
premiere couche (3a) en une mati&re souple, telle qu'un 
eiastomere ; une premiere plurality d' elements de detec- 
tion (CT1) disposee sous la premiere couche suivant une 
configuration predetermin6e correspondant & la zone & 
masser, lesdits elements de detection (CT1) etant relics 
aux elements de signalisation (Dl) pr6cit6s de la premiere 
plurality d' elements de signalisation pr6citee, de sorte 
que la detection par chaque element de detection (CT1) 
d'une dfeformation de la premiere couche (3a) commande au 
moins un element de signalisation (Dl) de la premiere 
pluralite d' elements de signalisation. 

4. Systeme selon I'une des revendications 1 a 3, caracterise 
en ce que les elements de signalisation de la premiere 
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plurality d'eiements (Dl) sont disposes sur le dispoaitif 
de visualisation (B 1 ) suivant une configuration identique 
A celle des eifements de detection de la premiere pluralite 
d'eiements de detection (CT1). 

5 

5. Systeme. selon l'une des revendications precedentes, 
caracterise en ce qu'il comprend egalement une deuxieme 
plurality d f Aliments de detection (CT2) disposee sous 
la premiere couche precitee et deiimitant la premiere 

10 plurality precitee d'eiements de detection (CT1) j la 
deuxieme pluralite precitee d' elements de signalisation 
(D2) deiimitant les elements de la premiere pluralite 
precitee d* elements de signalisation (Dl) j a un element 
de detection de la deuxieme pluralite etant associe au 

15 moins un element de signalisation de la deuxieme plurality 
de sorte que la detection par l'un des elements de 
detection de la deuxieme pluralite d'une deformation de 
la premiere couche (3a) commande au moins l'un des 
elements de signalisation de la deuxieme pluralite 

20 d'eiements de signalisation. 

6. Systeme selon l'une des revendications precedentes, 
caracterise en ce que le dispositif sensible au toucher 
precite comprend une deuxieme couche (3c) disposee sous 

25 la premiere couche precitee et dans laquelle sont 

implantees les premiere et seconde pluralites d'eiements 
de detection prfecitfees ; et une couche rigide de 
support (3d) disposee sous ladite deuxieme couche. 

m 

30 7* Systeme selon la revendication 6 # caracterise en ce 
que la deuxieme couche precitee est en materiau 
eiastomere tandis que la couche de support precitee est 
en verre epoxy ou autre matiere isolante. 

35 8. Systeme selon l'une des revendications precedentes, 

ceracterise en ce que les elements de detection precites 
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(CT1, CT2) sont des contacts metalliques electriquement 
relies par des conducteurs (11, 12) a travers la couche 
de support precitee (3d) aux elements de signalisation 
(Dl r D2) pr6cit6s ; et en ce qu'une plaque conductrice 
souple (3b) est disposee entre la premiere et deuxi&me 
couche precitee tout en etant disposee au-dessus des 
contacts metalliques de fa?on espac6e ft l'etat repos. 

9. Systeme selon l'une des revendications 1 A 7, 
caracterise en ce que les elements de detections precites 
(CT1, CT2) sont des capteurs sensibles ft une press ion 
exerc£e sur la premiere couche precitee et electriquement 
relics aux elements de signalisation (Dl, D2) pr6cit6s 
par l'intermediaire d'un dispositif comparateur (4) 
indiquant si la press ion exercfee depasse une valeur de 
seuil predeterminee (Vr). 

10. Systeme selon l'une des revendications precedent es, 
caracterise en ce qu'il comprend de plus un dipositif 
de selection d*une zone determinee ft masser. 

11. Systeme selon la revendication 10, caracterise en ce 
que le dispositif de selection precite comprend au moins 
un element contacteur (CI) relie ft un relais (Rl) 
actionnant une plurality de contacts (CR1) reliant les 
elements de detection (CT1, CT2) precites aux elements 
de signalisation (Dl, D2) pour definir la zone ft masser 
et sa delimitation. 

12. Systeme selon l'une des revendications 1 ft 7, 9 ft 11, 
caracterise en ce que dans le cas ofc les elements de 
detection sont des capteurs de pression, chaque contact 
de relais precite est applique ft 1* entree d'une porte 
logique ET (5) dont 1* autre entree regoit la sortie d'un 
comparateur (4) du dispositif comparateur precite. 
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13. Systeme selon l'une des revendications precedentes, 
caracterise en ce qu'il comprend un bouton-poussoir de 
test (BP) relie ft un relais (K2) pour actionner des 
contacts (CR2) pour visualiser moment anement la zone 

5 d6termin6e ft masser. 

14. Systeme selon l'une des revendications precedentes, 
caracterise en ce que les elements de signalisation 
precites sont des diodes LED. 

10 

15. Systeme selon la revendications 1 ou 2, caracterise 
en ce que le dispositif sensible au toucher precite 
comprend une premiere couche externe (3'a) en une matiftre 
souple, telle qu'un elastomere ; une plaque de support 

15 rigide (3'c) notamment en verre transparent ; une 

deuxiftme couche (3'b) entre la premiere couche et la 
plaque de support, de preference en elastomere, et 
traversee par des orifices contenant un liquide ayant 
un indice de refraction predetermine ft l'etat repos ; 

20 une camera video (6) disposee derriere la plaque de 

support ; des moyens pour analyser I 1 image video re?ue 
de la camera et signaler au dispositif de visualisation 
(EV) toute modification de 1* indice de refraction du 
liquide ft une lumiere emise vers celui-ci afin d'indiquer 

25 s'il y a ou non depassement de la zone en train d'etre 
massee. 

16. Systeme selon la revendication 15, caracterise en ce 
que les moyens d* analyse precites comprennent un circuit 

30 de comparaison (7), une memoire (8) dans laquelle est 
stockee une roatrice choisie representative de la zone 
determinee ft masser, ledit circuit de comparaison 
comparant 1' image video de la camera precitee ft ladite 
matrice. 

35 

17. Systeme selon la revendication 15 ou 16, caracterise 
en co que le dispositif de visualisation precite est un 

* cran do television. 
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